3.1.2.2. Подключение термопреобразователей

сопротивления

В приборах 2ТРМ1используется трехпроводная схема

подключения термопреобразователей сопротивления Rt.
К одному из выводов терморезистора Rt подсоединяются два провода, а третий подключается к другому выводу Rt (см. рисунок 2). Такая схема при соблюдении условий равенства сопротивлений всех трех проводов позволяет скомпенсировать их влияние на измерение температуры.

Термопреобразователи сопротивления могут подключаться к прибору и по двухпроводной линии, но при этом отсутствует компенсация при

измерении сопротивления соединительных проводов и поэтому будет наблюдаться некоторая зависимость показаний прибора от колебаний

температуры проводов.
3.1.3. Обработка результатов измерений

3.1.3.1. Коррекция измерений

Вычисленные прибором значения могут быть откорректированы с целью устранения начальной погрешности преобразования входных датчиков. Эти погрешности выявляются после проведения метрологических испытаний и устраняются путем ввода корректирующих значений.
В приборе заложены два параметра, позволяющие осуществлять сдвиг и изменение наклона измерительной характеристики прибора на заданную величину (рисунок 6).

3.1.3.1.1. Сдвиг характеристики

К каждому вычисленному значению измеренной величины прибавляется значение, заданное параметрами b1_1 и b2_1 для первого и второго каналов измерения соответственно.

Эти параметры используются для компенсации погрешностей, вносимых сопротивлениями подводящих проводов (при подключении термопреобразователей сопротивления по двухпроводной схеме), а также при отклонении у термопреобразователя сопротивления значения R0.

Примечание: Для термопреобразователей сопротивления типа ТСП на коррекцию "сдвига"накладывается также коррекция нелинейности НСХ датчика, заложенная в программе обработки измерений.

3.1.3.1.2. Наклон характеристики

Скорректированное "сдвигом" значение умножается на поправочный коэффициент, задаваемый параметрами b1_2 и b2_2 для первого и второго каналов измерения соответственно. Этот коэффициент близок к единице и находится в пределах 0.900…1.100. Используется, как правило, для компенсации погрешностей самих датчиков (например, при отклонении значения W100 у термопреобразователей сопротивления) и погрешностей, возникающих из<за разброса входных сопротивлений первого и второго каналов измерения

(при использовании датчиков, оснащенных унифицированным выходным сигналом тока).

3.1.4. Цифровая фильтрация измерений

3.1.4.1. Для улучшения эксплуатационных качеств в блок обработки входных сигналов введены цифровые фильтры, позволяющие уменьшить влияние случайных помех на измерение контролируемых величин. Работа обоих фильтров (одновременно) определяется двумя параметрами, задаваемыми при программировании (b0_2 и b0_3).

3.1.4.2. Параметр b0_2, называемый полосой цифрового фильтра, позволяет защитить измерительный тракт от единичных помех. Полоса фильтра задается в единицах измеряемой величины. Если полученное значение отличается от предыдущего на величину, большую, чем установлено в этом параметре, то прибором производятся повторные измерения, до тех пор, пока полученное значение не попадет в заданную полосу (рисунок 7). В течение всего этого

времени на цифровом индикаторе остается старое значение измеренной величины.
3.1.4.3. Как видно из рисунка 7, малая ширина полосы фильтра приводит к замед<

лению реакции прибора на быстрое изменение входной величины. Поэтому при низком уровне помех или при работе с быстроменяющимися процессами рекомендуется увеличить значение параметра или отключить действие полосы фильтра, установив в параметре b0_2 значение 00. В случае работы в условиях сильных помех для устранения их влиянияна работу прибора необходимо уменьшить значение параметра. При этом возможно ухудшение быстродействия прибора из<за повторных измерений.

3.1.4.4. Глубина фильтра (b0_3) позволяет добиться более плавного изменения показаний прибора. В этом параметре задается количество последних N измерений, из значений которых прибор вычисляет среднее арифметическое. Полученная величина поступает на вход ЛУ. При значении параметра равном 1 фильтр выключен. Действие параметра "глубина фильтра" показано на рисунке 8. Уменьшение значения N приводит к более быстрой реакции прибора на скачкообразные изменения контролируемой величины, но снижает помехозащищенность измерительного тракта. Увеличение значения N приводит к улучшению помехозащищенности, но вместе с этим повышает инерционность прибора
