Предисловие

Это описание – для программы, эмулирующей работу процессора, точнее интерфейс пользователя автономного режима работы. В ней не отрабатываются никакие события – она написана только для проверки и отладки интерфейса пользователя, просто отлаживать такие вещи на компе гораздо легче, чем на проце. После учета всех замечаний она просто в, примерно, том же виде будет загнана в проц (если влезет, конечно).
Изменения входных данных производится псевдослучайным образом просто для примера.

Для эмуляции кнопок процессора используются следующие кнопки клавиатуры.

Стрелки вверх, вниз влево, вправо – стрелки на клавиатуре;

Кнопка «Ввод» - «Enter»;

Кнопка «Отмена» - «Escape»;

Кнопка «Меню» - «m» (маленькая латинская);

Кнопки «Пуск» и «Стоп» - не используются.

Для эмуляции нажатий и поворотов энкодера используются следующие кнопки клавиатуры.

Нажатие – «)» - правая круглая скобка латинской раскладки (без Shift);

Поворот вправо (1 щелк) «+» (плюс) (без Shift);

Поворот влево (1 щелк) «-» (минус) (без Shift);

Общая часть

На входы платы поступают сигналы от 8-ми термометров (температуры), 4 аналоговых сигнала от датчиков (АЦП) и 4 логических сигнала (ЛогВходы). Т.е. имеем 16 входных сигналов.

Плата имеет 6 выходов ШИМ (ШИМ) и 4 логических выхода (ЛогВыходы). Сигналы на логических выходах (ноль или единица) пока устанавливаются только вручную (энкодером прямо с экрана), на выходах ШИМ – вручную (прямо с экрана) и автоматически. Т.е. имеем 10 выходных сигналов.
Управление выходами ШИМ организовано через блоки ШИМ (соответственно 6 блоков). Эти блоки организованы программно. В них можно задать конкретные параметры работы ШИМ – период, максимальное и минимальное значения ШИМ, включить ручное (задаваемое ручками значение ШИМ) или автоматическое (от соответствующего регулятора, см. далее) управление ШИМ и инвертировать сигнал ШИМ (если нужен не нагреватель, а холодильник, то для снижения температуры нужно увеличивать, а не уменьшать мощность на выходе). Задание параметров блоков ШИМ производится через соответствующий диалог, но ручное управление и переключение режима работы доступно прямо с экрана.
Для автоматического управления ШИМ имеется 6 ПИД регуляторов, каждому ШИМ соответствует свой регулятор, выход которого поступает на вход автоматического управления ШИМ. На вход регулятора подается один из (выбирается) входных сигналов, задается его уставка и 4 коэффициента параметров регулятора. Регулятор может быть включен или отключен (для экономии ресурса, если он не нужен). Задание параметров регулятора – через соответствующий диалог.
Кроме этого имеется подсистема аварий и сигналов, которая позволяет для каждого из 16 входных сигналов задать предельное значение при превышении которого (или при снижении ниже – есть инверсия) произойдет включение звукового сигнала или переход в состояние аварии (остановка работы с переходом всех выходов в состояние, заданное в режиме 0 – режим останова, см. далее). Разрешение включения сигнала и установки состояния аварии задается отдельно для каждого входного сигнала. Также отдельно задается разрешение фиксации (запоминания сигнала или аварийного останова до вмешательства оператора) аварии и сигнала. Состояние всех выходов в состоянии останова задается в 0-ом режиме работы. Задание параметров аварий и сигналов производится через соответствующие диалоги.
Все перечисленные параметры запоминаются отдельно для каждого из 10 возможных режимов работы и, таким образом, могут быть установлены простым выбором режима работы (с экрана). Режим работы 0 – специальный, в нем запоминаются параметры останова, остальные режимы (1…9) – произвольны.

Для обеспечения возможности автоматического переключения режимов работы сделано следующее. Для каждого из режимов работы можно задать два условия и два следующих режима работы – при выполнении соответствующих условий режим работы переключится на заданный. Таким образом можно получить автоматическое изменение режимов работы. Эти параметры режима работы задаются в соответствующем диалоге. Это пока чисто предварительный вариант для пробы.

Все параметры работы для данного режима можно либо просто задать (запомнить в памяти), либо записать в ПЗУ процессора, тогда они будут восстановлены при следующем включении. При смене режима работы все параметры будут также считаны из ПЗУ в память. Запись всех текущих параметров в ПЗУ производится из диалога настройки режима работы.

 В данной отладочной версии программы эмуляции процессора на РС запоминания  нет – используется только один (а не 10) набор параметров, просто меняется только номер режима.
Кроме этого есть стандартный таймер, который можно завести на заданную задержку – по завершении будет выдан сигнал.  Параметры таймера задаются в соответствующем диалоге, из него же производится включение и выключение таймера.
Кнопки «Пуск» и «Стоп» действуют совершенно отдельно и независимо. Они дополнительно управляют всеми выходами. В состоянии «Стоп» все выходы принудительно (независимо от выбранного режима) устанавливаются в состояния, заданные в режиме 0. При нажатии «Пуск» выходы управляются в соответствии с выбранным режимом. Их действие аналогично включению/выключению состояния аварии, но не сопровождается звуковым сигналом. В данной отладочной версии этих кнопок просто нет за ненадобностью.
Дисплей, клавиатура и энкодер
Дисплей имеет четыре строки по 16 символов в каждой и работает в двух режимах – индикации данных (обычный) и режиме вывода диалогов установки параметров (эпизодический).

Кнопки со стрелками (вверх/вниз и влево/вправо) управляют положением курсора на экране дисплея во всех режимах работы.
Кнопка «Меню» вызывает диалоги задания параметров. Ее действие (какой из диалогов вызывается) зависит от текущей позиции курсора. Вызывается диалог связанный с тем параметром, на который наведен курсор – контекстный режим вызова диалогов.

 Кнопки «Ввод» и «Отмена» используются только в режимах диалога для запоминания или отмены изменений параметров (!не всех, некоторые параметры (как правило управляющие, не числовые) изменяются сразу при их изменении в диалоге) и завершения диалога. «Ввод» - выход из диалога с запоминанием параметров, «Отмена» - без запоминания. В большинстве диалогов нажатие кнопки «Ввод» в верхней строке позволяет запомнить сделанные изменения и продолжить диалог, а при нажатии этой кнопки в остальных строках – его завершает. Это удобно, когда нужно изменить значения сразу нескольких различных параметров.
Кнопки «Пуск» и «Стоп» действуют независимо (здесь, не используются вообще, это так, на будущее).
Энкодер используется для изменения значений параметров во всех (экранном и диалоговом) режимах работы. Его действие также зависит от позиции курсора. Так, при наведении на имя параметра в экранном режиме, вращение энкодера будет изменять параметр, выводимый в указанном курсором поле (см. далее). При наведении на значение параметра – он будет менять его значение (если разрешено). В разных режимах он работает по разному, см. далее.
Режим индикации данных.

Информация на дисплей выводится по полям. Поле – это 8 символов. В каждой строке – два поля.

 Верхние 6 полей (3 строки) – поля данных. В нижней строке отображаются два поля статуса или, при ошибке, в нее на 5 секунд выводится строка сообщения, затем снова выводятся поля статуса.
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Первые два символа в любом поле (данных или статуса) – название выводимого параметра - зона имени. Если курсор установлен в этой зоне – вращение энкодера меняет параметр, выводимый в этом поле (данных и статуса). Нажатие кнопки «Меню» в этой зоне вызывает диалог задания имен (ников) параметров, выводимых в полях данных (свой, для каждого типа данных)
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В отличие от полей данных, в полях статуса нажатие кнопки «Меню» в любом месте поля вызывает диалог настройки выводимого параметра.

Значение остальной части поля данных (вне зоны имени) зависит от выводимого параметра. Действие энкодера и нажатия кнопки «Меню» зависят от конкретного параметра, выводимого в данном поле и положения курсора в нем.
Кнопки «Ввод» и «Отмена» в этом режиме не задействованы.
Для пробы сделал так, что на активных (чувствительных к энкодеру или кнопке «Меню» зонах) курсор становится большим. Не везде и не совсем точно, поскольку чистить не стал – показалось неудобно, скорее всего это умочу. Пока не обращайте особого внимания.
Поля данных

В полях данных выводится информация о входных и выходных сигналах. Исходно установленные названия полей  (ник, два символа, могут изменяться пользователем) и, соответственно, выводимые данные, могут быть следующие.

"Тб","Тд","Тк","Тв","Тa","Т5","Т6","Т7" – данные, поступающие с термодатчиков. Внутренние названия этих полей «Т0»… «Т7». Данные выводятся в формате с плавающей точкой. Т.е. выводятся температуры в баке, дефлегматоре, колонне, воды, аварийной трубки, и температуры, получаемые с термометров 5..7.
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Зоны данных нет, диалогов настройки нет. Энкодер и кнопка «Меню» вне зоны имени не работают.
"Дб","ПС","А2","А3" – данные, поступающие с АЦП, с учетом заданных смещений и множителей. Внутренние названия этих полей «А0»… «А3». Данные выводятся в формате с плавающей точкой. Т.е. выводятся давление бака, данные с датчика проводимости спирта и отсчеты сигналов поступающих на 2 и 3 входы АЦП
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Зона данных – остаток поля. Энкодер в ней не используется. При нажатии в зоне данных кнопки «Меню» выводится диалог настройки смещения и множителя АЦП.
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"Мб","Мн","От","Вд","К2","К1" – выходные данные шести выходов ШИМ и их режимы работы (ручной/автоматический – буква «Р» или «А»). Внутренние названия этих полей «Ш0»… «Ш5». Данные выводятся в целом формате - число от 0 до 100 (имеются ввиду проценты). Т.е. выводятся мощность бака, мощность дополнительного ТЭН нагревателя, отбор, регулятор потока воды, клапаны К1 и К2
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Зона данных – позиции 3..5 («010» - величина ШИМ в %), зона режима работы – позиция 6 («Р» - ручной, «А»-автоматический). В ручном режиме работы энкодер в зоне данных изменят значение ШИМ (в автоматическом режиме не действует) в зоне режима работы – меняет режим работы. При попытке включения автоматического режима при отключенном ПИД регуляторе выводится сообщение об ошибке. Кнопка «Меню» в зоне данных запускает диалог установки параметров соответствующего ШИМ
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в зоне режима работы – диалог установки параметров соответствующего ПИД-регулятора
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"О1","О2","О3","О4" – состояние логических выходов 0…3. Внутренние названия этих полей «О0»… «О3». Выводится его состояние (ноль или единица). Автоматического управления этими выходами пока не предусмотрено, поэтому режим работы (ручной/автомат) не выводится
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Зоны данных нет, диалогов настройки нет. Энкодер и кнопка «Меню» вне зоны имени не работают.
 "И1","И2","И3","И4" – состояние логических входов 0…3 (ноль или единица). Внутренние названия этих полей «И0»… «И3»
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Зоны данных нет, диалогов настройки нет. Энкодер и кнопка «Меню» вне зоны имени не работают.
Пустое поле «  » – используется чтобы не загромождать дисплей выводом ненужной информации. Внутренние названия этого поля «Н0» Зоны данных нет, диалогов настройки нет. Энкодер и кнопка «Меню» вне зоны имени не работают.
Поля статуса

Имена полей статуса не могут быть изменены. Энкодер в поле имени изменяет выводимый параметр, кнопка «Меню» в любом месте поля вызывает диалог настройки соответствующего параметра.
При возникновении ошибки, в нижней строке дисплея вместо двух полей статуса в течение 5 секунд выводится строка информации об ошибке, затем снова индицируются поля статуса.

В любом поле статуса может быть выведен один из следующих параметров.

"Рж" - номер текущего режим работы - "Рж0"… "Рж9" [image: image17.png]


. Энкодер вне зоны имени (после «:») изменяет номер текущего режима работы. Кнопка «Меню» вызывает диалог настройки параметров текущего (и других) режима работы
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"Ав" - состояние 16 бит причин аварии – формат вывода – hex (два символа 00…FF) [image: image19.png]


. Побитное состояний статуса аварий для каждого из входных сигналов можно посмотреть вызвав соответствующий диалог настройки параметров нажатием кнопки «Меню» в пределах этого поля

[image: image20.png]der.Asap:Te Cr:0
Pasp. O Buxc. 0

Musepc. O 3ouc O
Yposens 6.0000





Энкодер вне зоны имени не используется.
"Си" - состояние 16 бит причин сигналов - – формат вывода – hex [image: image21.png]


. Побитное состояние статуса сигнала для каждого из входных сигналов можно посмотреть вызвав соответствующий диалог настройки параметров нажатием кнопки «Меню» в пределах этого поля
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Энкодер вне зоны имени не используется.

"Вр"- текущее время (секунды) [image: image23.png]


. Установки параметров нет. Меню и энкодер не используются.
"Тм" - время, оставшееся до срабатывания таймера (секунды) или «----» если таймер выключен, или «!!!!» - если таймер сработал [image: image24.png]47
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. Кнопка «Меню» вызывает диалог настройки таймера
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Пустое поле-«  ». Установки параметров нет. Меню и энкодер не используются.

Изменение имен параметров (как пример вызова диалога)
Имена (ники) всех полей данных могут быть изменены пользователем. 

Соответствующий диалог будет вызван при нажатии кнопки «Меню» при нахождении курсора в зоне имени (первых двух позиций) любого поля данных [image: image28.png]


 - «Тд» на данном рисунке. При этом, в зависимости от типа выводимого в данном поле параметра (пустое поле, температура, АЦП, логический вход, логический выход, ШИМ) будет вызван один из следующих диалогов.
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На самом деле это один и тот же диалог, но с разным типом параметров. После вызова диалога, вращение энкодера при положении курсора в любой позиции верхней строки диалога вызовет изменение типа параметра (перебор 6-ти показанных диалогов). Таким образом можно редактировать имя любого, относящегося к данным, параметра. Более подробное описание работы с этим диалогом приведено далее.

Диалоги меню

Общая информация

Значения параметров, индицируемые в диалогах, после их изменения перестают соответствовать значениям параметров в памяти процессора. Как правило, их значения записываются в память процессора при нажатии кнопки «Ввод», или их изменения отменяются, при нажатии кнопки «Отмена».

Но часть параметров, как правило простые, редактируются сразу в памяти процессора и их соответствие всегда сохраняется. Однако, при этом, изменения уже нельзя отменить. Как правило, запоминаются и редактируются отдельно (в памяти диалога) все многосимвольные числовые параметры (невозможно определить когда закончится их редактирование), прочие параметры изменяются сразу. Поэтому изменения многозначных чисел всегда следует подтверждать кнопкой «Ввод», остальные параметры, как правило, изменяются сразу.

Кнопка «Меню» не работает внутри диалогов.

Для запоминания всего набора установок в для текущего режима работы в ПЗУ следует выполнить команду записи в ПЗУ в диалоге установки параметров режима работы.

Диалог изменения имен параметров
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.

Тип параметра: перебирает группы параметров – температуры, данные АЦП, логические входы и выходы, выходы ШИМ, ПИД-регуляторы.

Номер параметра (внутреннее имя, состоящее из буквы типа параметра и его номера): перебирает возможные номера параметров в данной группе. Для логических выходов 0..3.

Ник параметра: отдельно для первого и второго символа ника (на котором расположен курсор) перебирает символы алфавита.

Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением типа или номера параметра следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.
Диалог изменения параметров АЦП
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.
Номер АЦП (0…3): изменение номера АЦП, параметры которого редактируются.

Ник АЦП: Просто выводится для информации, никакие изменения в нем в этом диалоге невозможны.

Множитель АЦП: число с плавающей точкой (float). Здесь и далее редактируется посимвольно. Символ в позиции курсора при вращении энкодера последовательно изменяется в следующей последовательности: 0,1…9, «-», «.», « ». Редактировать число следует так, чтобы оно считывалось стандартной функцией atof(). Младшие знаки могут округляться при запоминании.
Смещение АЦП: целое, 16 бит со знаком (short). Здесь и далее числа этого формата редактируются по позициям. Цифра в позиции курсора при вращении энкодера изменяется на единицу. Следует учитывать переполнение разрядной сетки – максимальное число 32767, минимальное -32768.

Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением номера АЦП следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.

Значение, индицируемое в поле данных АЦП вычисляется следующим образом:

Данные = (значениеАЦП – смещениеАЦП) * множитель АЦП

Диалог изменения параметров ШИМ
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.

Номер ШИМ: изменение номера ШИМ, параметры которого редактируются.
Ник ШИМ: Просто выводится для информации, никакие изменения в нем в этом диалоге невозможны.

Режим работы: изменение режима работы ШИМ – ручной («Р») или автоматический («А»). При установке ШИМ в ручной режим работы на его выходе устанавливается значение, заданное в поле ручной установки. В автоматическом режиме выходное значение определяется ПИД-регулятором с тем же, что и у ШИМ, номером. Если соответствующий регулятор отключен, попытка переключения в автоматический режим работы вызовет ошибку.

Ручная установка ШИМ: изменяет значение ручной установки ШИМ. Целое число от нуля до 100 (%). Здесь и далее редактируется энкодером в режиме грубо/точно, т.е. если энкодер в режиме точно – значение изменяется на 1, если грубо – то на 10.

Минимальное и максимальное значения ШИМ и период ШИМ: 16-ти разрядные числа без знака (unsigned short). Редактируется так же, как и смещение АЦП – по позициям, но минимальное значение – 0, максимальное – 65535. Период ШИМ задается в тактах генератора процессора и может задаваться в некоторых пределах, определяемых конкретной схемой. Для того, чтобы иметь возможность ограничить изменение ШИМ используются ограничение минимального и максимального значения ШИМ. При значении на входе ШИМ в 0% - устанавливается заданное минимальное значение, при 100% - максимальное, при промежуточных значениях – реальное значение ШИМ вычисляется исходя из заданной пропорции. При работе ШИМ без ограничений минимальное и максимальное значения ШИМ равны 0 и периоду ШИМ соответственно.
Инверсия ШИМ: переключается в 0 или 1. При включенной инверсии реальное значение ШИМ рассчитывается следующим образом:

выходнойШИМ =  100 - входнойШИМ.

Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением номера ШИМ следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.
Диалог изменения параметров ПИД-регулятора
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.

Имя (ник) входного параметра: изменяет параметр, поступающий на вход регулятора.
Номер регулятора: Изменение номера регулятора, параметры которого устанавливаются.

Включение регулятора: включение («Вк») и отключение («От») регулятора.

Ник управляемого ШИМ: Просто выводится для информации, никакие изменения в нем в этом диалоге невозможны.

Уставка параметра: задаваемое значение входного параметра – число в формате плавающей точки, посимвольно редактируется энкодером (см. диалог установки параметров АЦП).

В двух нижних строчках задаются в том же формате четыре коэффициента ПИД. Три стандартных («К» - пропорциональный, «Ки» - интегральный, «Кд» - дифференциальный) и один дополнительный, полезный для регулировки медленных процессов «Кл» - дополнительный коэффициент для «медленного» дифференцирования.
Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением номера регулятора следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.

Диалог изменения параметров режима работы
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.
Номер редактируемого режима: Изменение номера режима работы, параметры которого устанавливаются.

Зона записи в ПЗУ: при нажатии кнопки «Ввод» при положении курсора в этой зоне произойдет не только запоминание установленных параметров режима работы, но и запись всех остальных параметров в ПЗУ, как параметров этого режима работы. Энкодер не действует в этой зоне.

Во второй строчке изменяются номера режимов, в которые происходит переход при выполнении первого и второго условий. Для предотвращения перехода следует установить значения равные номеру текущего режима. Энкодер последовательно перебирает цифры от 0 до 9.

В третьей и четвертой строчках при положении курсора в соответствующих позициях энкодером задаются условия перехода – имя контролируемого параметра, условие перехода («>» или «<») и граничное значение контролируемого параметра в формате с плавающей точкой.

Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением номера режима работа следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.
Для записи всех параметров в ПЗУ (как самого режима работы, так и всех остальных) следует нажать кнопку «Ввод» при размещении курсора в зоне «Запомн.» верхней строки.
Диалог установки параметров аварий
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.

Имя (ник) параметра: изменение входного сигнала, для которого устанавливаются параметры аварии.

Разрешение аварии: изменение разрешения (1 –разрешение, 0 – запрет) перехода в состоянии аварии по выбранному сигналу.

Разрешение фиксации: изменение разрешения фиксации (1 –разрешение, 0 – запрет)  аварийного состояния (до вмешательства оператора) по выбранному сигналу – индивидуально для каждого сигнала.

Признак аварии: индикатор аварии (1 – авария, 0 – норма) по выбранному сигналу – т.е. данный сигнал находится в зоне аварии.

Инверсия условия: изменение инверсии условия аварии, при инверсии аварийное состояние включается когда сигнал меньше заданного значения. Без инверсии авария включается при превышении сигналом заданного значения.

Порог аварии: изменение порога аварии. Для аналоговых сигналов (температуры, данные АЦП) энкодер редактирует число в формате с плавающей точкой, для логических сигналов – переключает 0 или 1.

Разрешение звука: включение (1) и отключение (0) звукового сигнала при возникновении аварийной ситуации по выбранному сигналу – индивидуально для каждого сигнала.

Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением параметра следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.

Диалог установки параметров сигналов
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.

Имя (ник) параметра: изменение входного сигнала, для которого устанавливаются параметры аварии.

Разрешение сигнала: изменение разрешения (1 –разрешение, 0 – запрет) перехода в состоянии сигнала по выбранному сигналу.

Разрешение фиксации: изменение разрешения фиксации (1 –разрешение, 0 – запрет)  состояния сигнала (до вмешательства оператора) по выбранному сигналу – индивидуально для каждого сигнала.

Признак сигнала: индикатор сигнала (1 – сигнал, 0 – норма) по выбранному сигналу – т.е. данный сигнал находится в зоне сигнализации.

Инверсия условия: изменение инверсии условия выдачи сигнала, при инверсии сигнальное состояние включается когда входной сигнал меньше заданного значения. Без инверсии сигнальное состояние включается при превышении входным сигналом заданного значения.

Порог сигнала: изменение порога сигнализации. Для аналоговых сигналов (температуры, данные АЦП) энкодер редактирует число в формате с плавающей точкой, для логических сигналов – переключает 0 или 1.

Разрешение звука: включение (1) и отключение (0) звукового сигнала при возникновении сигнальной ситуации по выбранному сигналу – индивидуально для каждого сигнала.

Кнопка «Отмена» - выход из диалога без запоминания, «Ввод» в первой строке – запоминание без выхода, в остальных – запоминание и выход.

Перед изменением параметра следует запомнить текущие значения нажав «Ввод» в верхней строке диалога иначе сделанные изменения не будут записаны.

Диалог работы с таймером
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При положении курсора в указанных зонах, вращение энкодера вызывает следующие изменения.

Разрешение сигнала:  изменение разрешения (1 – разрешение, 0 – запрет)  звукового сигнала при срабатывании таймера.
Разрешение стопа: изменение разрешения (1 – разрешение, 0 – запрет)  перехода в режим «Стоп» при срабатывании таймера. Это позволяет отключить оборудование через заданное время.

Запуск таймера: включение (1)/отключение (0) таймера. Это одновременно и переключатель и индикатор. После срабатывания таймера он остается в единице и сбрасывается только вручную через этот диалог. Пока он не сброшен звуковой сигнал срабатывания таймера будет включен (если разрешен). Для отключения звукового сигнала следует отключить таймер или снять разрешение звука.

Заданное время: изменение длительности таймера. Время в секундах в формате беззнакового целого (unsigned short). Редактируется энкодером аналогично описанному в диалоге установки параметров ШИМ.

Текущее время: не редактируется. При пуске таймера оно устанавливается равным заданному значению времени таймера, затем посекундно декрементируется. При достижении нуля вызывает срабатывание таймера.

Признак срабатывания: не редактируется. Устанавливается в 1 при срабатывании таймера и сбрасывается при его отключении.

